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设计方案说明
· 该设计方案作为供需双方的一种预定标准，描述了设备制造的相关要求及其范围；
· 该设计方案可作为合同附件及验收的标准，但该设计方案不是唯一的验收和制造标准，国家、行业、地区的相关法律，法规，标准等是该设计方案的有效延伸；
· 该设计方案不能免除设备生产商对设备可靠性、安全性的完全责任，决定性功能的达标由设备生产商负责；
· 该方案在双方签字后有效。
技术联系人
   联系人职责：联系人对该设计方案的相关内容有最终解释权；同时，技术联系人负责与客户之间进行沟通协调，以确定相关要求；此外，技术负责人负责对该设计方案根据相关情况适时升级；

一、类似应用：

1、扬州嵘泰工业：60kgs变速箱翻转、搬运；

2、合肥海尔：30kgs压缩机搬运、堆垛 ；

3、合肥格力空调：60kgs电器柜移动、搬运；

4、东风汽车：125kgs侧围版 移动、搬运；

5、山东日照现代：50kgs发动机移动、搬运；

二、设计依据：

1、工件特性：重量为100公斤

2、工件尺寸：

3、工件密度：未知；

4、操作流程：

三、100KG机械臂系统设计结果：

1、 本方案为助力机械臂方案，本方案采用SZKK型助力机械臂

2、 本方案采用SZKK100号，在额定压力（0.6MPa）下额定负载为W=100KG，可提升行程为H=1500mm

3、 该结构具有结构刚性好，运行过程比较平衡等特点，适合于各种安装装配条件下使用

4、 本系统具有断气保护功能，当主供气气源突然断气时，助力机械臂不会突然下沉，保护操作者和工件的安全

5、 本方案采用上升/下降平衡式控制方式，上升时，用手提拉助力机械臂上升，下降时下压助力机械臂下降，不按时，助力机械臂悬停在任何该位置

6、 主次回转关节配有刹车装置，可以锁住臂杆，防止其随意转动

四、供货范围

4.1 货物说明一览表

	目号
	设 备 名 称
	数量
	设备形式
	性能说明
	主要规格
	产地

	1
	助力机械臂
	台
	立柱式硬臂

助力机械臂
	详见方案说明
	SZKK100-2500-1500
	苏州


4.2  主机和标准附件清单

	序号
	名称
	型号规格
	数量
	厂商
	备注

	1
	助力机械臂
	SZKK100-2500-1500
	1套
	MTRS
	

	
	
	
	
	
	

	
	提升气缸及附件
	160缸径
	1套
	亚德客
	

	2
	节流控制阀
	标配
	1套
	亚德客
	

	
	
	
	
	
	

	3
	刹车气缸及附件
	63缸径气缸
	3套
	专业定制
	

	
	刹车盘等附件
	定制
	3套
	
	

	
	主控阀、梭阀、压力测试阀等
	标准件
	1套
	亚德客
	

	4
	箱体
	定制
	1套
	
	

	
	气源处理及过滤
	标准件
	1套
	亚德客
	

	
	手柄、箱体等附件
	定制
	1套
	
	

	5
	控制按钮
	标准件
	1套
	亚德客
	

	
	气源处理及过滤
	标准件
	1套
	亚德客
	

	
	鱼眼接头
	标准件
	1个
	亚德客
	

	6
	低压保护系统
	标准件
	1套
	亚德客
	

	
	误操作保护
	标准件
	1套
	亚德客
	

	
	断气保护
	标准件
	1套
	亚德客
	


五、 机械手简介

本公司助力机械臂是一种先进的物料搬运及人工省力操作的起重设备，它运用气动平衡原理，使操作者对重物进行相应的推拉，就可在空间内平衡移动定位。本机械手可提供“空载”和“负载”两种“零重力”平衡状态，而且两种状态可自动识别转换，不需“上升”和“下降”按钮，使所抓取的工件始终处于“漂浮”、“失重”状态。

所有操作（包括上升/下降）就象人的手及其关节一样轻松自如，在设计的工作范围内，操作者利用它可以轻松随意的将负载物起降、移动等，并把负载物快速、精确放置在预先设定的位置，利用它一个人就能得心应手地操作原来几个人才能搬动的物品，或进行流水线上的重复操作。

本助力机械臂提供多项安全特性设计，能够确保人、机、物安全，消除不安全隐患。所有助力机械臂都按标准设计有7种安全系统，包括：安全阀单元；单向阀单元；储气罐单元；制动器单元；负载安全自锁单元；夹具安全自锁单元；极限保护单元；

本助力机械臂设计都会最大程度地满足人体工程学特点，视觉美观、操作舒适、使用安全，达到人机物协调生产的目的。

本公司的悬臂起重机所选用的气动元器件全部为国际知名品牌产品，如：SMC、NORGEN、FESTO、PARKER等，确保了设备质量的可靠性。

从接受原材料和物料开始，一直到加工、生产、保管及配送等物料流动过程中的每一个环节，悬臂起重机所发挥的作用是令人瞩目的。

正确使用相应的物料移载方法和手段，对于各行各业中，重物的移载、搬运现场的操作人员的健康、安全，进而其作业的合理性、劳动力的节省、生产效率的提高、产品品质的保障等多方面都有极大的改善。本助力机械臂主要由四个部分组成：立柱式、机械手本体、夹具体及气路。

助力机械臂是实现物料在空中无重力化浮动状态的主要装置。

气路是实现物料在空中无重力化浮动状态的动力来源。

立柱式是根据用户服务区域及现场状况要求以支撑整套设备的机构。

A、助力机械臂的特点

动力要求：气源——干燥清洁；干净压缩空气-最小6个大气压。

可实现空载和负载的平衡状态，适用于工件的精确移载操作；  

空载负载可自动切换，通过升降、移动、旋转实现在三维空间中的浮动状态，便于精确定位。

全过程平衡、运动顺滑等特点，使得操作者可以很便捷地实现工件的搬运、定位、装配等操作。悬臂起重机所需操作保持力不大于3㎏。

设置有气动元件保护盒，以保护气动元器件，避免操作时意外撞击及灰尘沉积。气路排布美观整洁，气动元件及气管贴有编号标示，其编号和气动原理图一致，方便维修。

人机交换部分，例如控制手柄、控制按钮（包括夹紧、松开、制动和翻转）重量预选器等，均以人体工程学规律正常工作舒适布局，易于紧急情况下辨认及操作；

配备有气源处理三联件，对系统的入口的压缩空气做进一步的清洁、净化，并可调节系统压力，保证系统的工作寿命。

●   操作标识提示、安全标识牌全部采用中文标识。

B、悬臂起重机安全设置

安全阀---误操作保护

系统配有安全阀，安装在平衡气缸上，监控悬臂起重机的运动速度。设计理念是当操作者错误操作（例如：在负荷完全到位前驱动机械臂或在负荷放置在坚固的平面上前发出松开指令）时，防止意外发生。这种装置可防止在上述错误指令发出后悬臂起重机快速弹起。

单向阀---断气保护、储气罐---蓄气保护功

单向阀安装在储气罐和主气源之间，当系统意外断气时，确保当主气源突然断气时储气罐仍有气，悬臂起重机仍可工作1～2个工作循环，但操作者会感觉越来越重，会意识到气源出了问题，做完最后一个工作循环后停车处理； 

制动器—本体自锁功能

制动器位于连接关节处，以防止机械手旋转和松脱，也可使得操作者容易控制工件，即机械手和夹具可停在任意位置。制动器由装在夹具上的按钮控制，当操作者按下控制按钮后，悬臂起重机处于锁紧状态。制动器也可用于工作结束后停放机械手。

夹具---安全锁紧功能

夹具上的导流单向阀防止断气时松开物体，除非操作者发出指令。

负载---自锁功能

这一安全装置设计于夹具中，当操作者在工件到达平稳接触面之前，意外地发出释放指令，此设计可以阻止工件的释放；同时它保证了工件处于半空时，永不释放。如果操作者停止按下释放按钮，悬臂起重机和夹具就会回到原始平衡状态；如果操作者继续按住释放按钮，工件会继续处于被抓紧状态，而同时安全阀与单向阀就会发挥作用，慢慢地放下机械臂，总之，在任何情况下，只有工件被放置在接触面上时，才会被释放

负载---外观保护装置

所有与工件、车体接触（或可能接触）部位都会用软性材料包裹；所有零件都经过去毛刺、去棱角处理，均以球面或弧面与工件接触，避免损伤工件及车体的面漆或留下压痕。

当然，安全性装置可以根据具体设计的不同而不同，我们将根据您的需要设计适合的其他安全装置。
七、设计图 
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